Messtechnik fur Informatiker SS2003
Musterlésung zur 8. Ubung
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9.2 Digitale Geschwindigkeitsmessung
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9.3 Digitale Frequenz- und Periodendauermessung
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9.4 Digitale Drehzahlmessung

An =ine rotierende Welle ist ein Winkelgeber angeflanscht, der pro Umdrshung z=180 Impulse
lizfert. Dis Drehzanl n der Welle scll nach dar Methoce der Freguenzmessung besimmt und
i min™ auf einem Zanler mit dem Zahlerstand N angezsigt wercen.
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a) Vervollstindigen Sie das Diagramm um u*, u, und u, fiir cinen Zihlerstand N=6.
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b) Erstellen Sie sine Gleichung f, = g{z,n), in der n in min ~'und f, In Hz auftreten.
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=) Berechnen Sie N = g(f,,m, f.) und daraus
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2; HBestrrmen Sie das Teilerverhditnis m sc, dass die Drehzati n direkt in min™” angezeigt
weird. g \ - N
1 — 4 I ~ AED
’ L - M~} A == ee- ¢ - =y s -_—
P s ™ AT &G Lo /17 bl A4 Q20
runve =30
e ———

MTINF-SS2003 Ubung @ Seite 4 von 4



