10 Digitale Messsysteme 2: Geber mit dig. Ausgang

10.1 absolut codierte Lingen- und Winkelgeber

4-bit Langengeber
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10.2 inkrementale Langen- und Winkelgeber
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10.3 Beispiele
Glasmasssstab an Werkzeugmaschinen
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11.3 Periodendauermessung

Prinzip

Realisierung
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